Sondar 4000 - Ultradzwiekowy Przetwornik Warstwy Osadu

Przetwornik SONDAR 4000 jest wysoko rozwinietym systemem do ultradzwiekowego pomiaru
koncentracji osadu, stosujac do tego celu pomiar ttumienia sygnatu ultradzwiekowego.

Przekazniki jak i sygnat ciagty pradowy moga byc¢ wykorzystywane wedtug ustawien pierwotnych lub
zmienionych przez uzytkownika pod konkretng aplikacje w celu aktywacji alarmow lub sterowania
zdalnych urzadzen monitorujacych.

Wyswietlacz przedstawia gesto$¢ w procentach lub w mg/l, jak réwniez stan pracy

przetwornika. Jest mozliwy diuzszy kabel (max.200m.).

WLASCIWOSCI UZYTKOWE
PRZETWORNIKA
% Pomiar on line
% Mozliwos¢ zastosowania do rdéznych
Sciekow

% Szeroki zakres napiecie zasilania

% Kompensacja pomiaréw od temperatury

% Automatyczne zerowanie

< Automatyczne mycie czujnikéw (opcja)

Specyfikacja Techniczna

Mechaniczna Parametry metrologiczne

Wymiary Przetwornik 235(D)+ 165(H) mm Dokiadnos¢ Lepsza niz 0. 5% (w 25°C)

Puszka 1 Informacje dotyczace Rozdzielczos¢ 0.1% dla petnego zakresu

Wstawka  wymiary wstawki i puszki dla lokalnych Zakresy pomiarowe 0.02% - 1%, 0.1% - 5%,
wykonawcow dostarczamy na zyczenie. 0.2 - 15%

Wartosci wyswietlane Gestos¢ osadu (% or mg/l),

Warunki otoczenia Status ustawionych alarméw,
Stopien ochrony 1P65; Przetwornik Temperatura, Stan pracy
Temperatura -20°C~60°C; Przetwornik Wyjscia

-20°C~70°C; Czujnik Wyjscie analogowe 4~20maA o rezystancji max 750+

Dlugosé¢ kabla  Max 200m (kabel oryginalny) Programowalny przekaznik 2 spbpT
Obciazalnosc¢ przekaznika 5A, AC250 V

Programowanie
Programowanie z panelu Zasilanie
Za pomoca 5 przyciskow Zasilanie AC90~260VAC, mniej niz 15VA

DC 24V(opcja)



Wymiary

Czujniki
To Controller
I 3]
\ Y
60 50 200mm E 484“\
Rys.1 Typ zanurzeniowy
Rys.2. Typ rurowy
Przetwornik
191 135 165
| | | | |
i ‘ = ] @ [
] SONDAR 4000 Qﬂ
® =
2]
900
241 ] 220
Uiltrasonic Sludge Density Meter |-
1 :
] @ (7]
= E = M
[0 Tl
I I L 47 |
[T [ 105

‘34.4 34.4 34.4‘

©
©-
©
©
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Funkcja
Koncoéwka Funkcja Uwaga
RX RX przylacze sygnatu wyjéciowego z czujnika 20kTY
RX_G RX przylacze przewodu zerowego z czujnika ZIELONY
X TX przytacze sygnatu wyjéciowego z czujnika CZERWONY
X G TX przytacze przewodu zerowego z czujnika BIALY
VCC DC zasilanie
o s . Max.

Przytacze pradu wyjsciowego. Prad wyjsciowy przetwornika 4 mA~20mA e
10UT . L L . obcigzenie

proporcjonalny do gestosci. Gestos¢ maksymalna - wyjscie 20mA 6000
TX Uzywajac RS232C, ztgcze transmisji / Uzywajac interfejsu RS485, przytacze Y Opcja
RX Uzywajac RS232C, ztacze odbiorcze / Uzywajac interfejsu RS485, przytacze Z Opcja
GND GND dla komunikacji cyfrowej
SOL1,2 Obstuga urzadzenia czyszczacego czujnik 250V/ 3A
Al _NO Alarm1 styk NO. W przypadku witaczenia zwarty z A1_COM.

Alarm1 styk COM. W przypadku pracy przekaznika, zwarty ze stykiem A1_NO. Gdy
Al_COM przekaznik nie pracuje, zwarty ze stykiem A1_NC.
Al _NC Alarm1 styk NC. Gdy przekaznik nie pracuje, styk jest zwarty ze stykiemA1_COM.
A2 _NO Alarm2 styk NO. W przypadku witaczenia zwarty z A2_COM.

Alarm2 styk COM. W przypadku pracy przekaznika, zwarty ze stykiem A2_NO. Gdy
A2_COM przekaznik nie pracuje, zwarty ze stykiem A2_NC.
A2 _NC Alarm2 styk NC. Gdy przekaznik nie pracuje, styk jest zwarty ze stykiemA2_COM.
ER_NO Przekaznik sygn. btedu styk NO. W przypadku btedu zwarty ze stykiem ER_COM.

Przekaznik sygn. btedu styk COM. Gdy przekaznik pracuje, zwarty z ER_NO. Gdy
ER_COM przekaznik nie pracuje, jest zwarty ze stykiem ER_NC.

Przekaznik sygn. btedu styk NC. Gdy przekaznik nie pracuje to zwarty ze stykiem
ER_NC FA_COM.
N, L Podtaczenie zasilania 100~240V




Kod zamowienia

Typ czujnika
Rura

Zanurzeniowy

Diugosé kabla
Standard (10m)
Wydtuzony (Max. 200m)

Napiecie zasilania
24V DC
90~260V AC
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Port komunhikacji
brak
RS232

Srednica wstawki
DIN (mm)
ANSI (mm)

N

A

B
D
A

Przykiad) S4-PS10F-N-D200 (Czujnik rurowy, kabel 10m, AC, DN200)

S4-1020B-A (Czujnik zanurzeniowy, kabel 20m, 24V DC, RS232)
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