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Urzadzenie Flow Siren to zaawansowany system monitoringu kanalizacji przeznaczony zaréwno do
pracy jako jednostka mobilna oraz stacjonarna. Jego serce stanowi uniwersalny rejestrator zasilany za
pomocg wysokowydajnych baterii. Dane dla rejestratora dostarczane mogg by¢ przez kilkanascie
réoznych czujnikédw zastosowanych w dowolnych konfiguracjach, co stwarza praktycznie
nieograniczone mozliwosci budowania nawet bardzo zaawansowanych uktadéw pomiarowych lub
sterujgcych. Wszystkie komponenty posiadajg odpowiednie zabezpieczenie adekwatne do trudnych
warunkéw pracy, co sprawia ze cato$¢ systemu moze zosta¢ umieszczona w studzience bez
stosowania elementéw zewnetrznych. Dane transmitowane sg za pomocy wbudowanego w
rejestrator modemu GSM i mogg by¢é udostepniana poprzez zaawansowany interfejs na
dedykowanym i zabezpieczonym przed dostepem oséb niepowotanych serwerze WWW.

1. Komponenty gtldwne urzadzenia

Urzadzenie Flow Siren sktada sie z nastepujacych komponentéw gtéwnych:
1. Pakiet akumulatoréw
2. Klatka aluminiowa, karabinczyki, ztgcze zasilania, ztgcze adaptera karty SIM, ztgcza komunikacyjne

3. Czujniki (zaleznie od zamowienia)
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2. Montaz urzadzenia

W wiekszosci przypadkow, urzadzenie Flow Siren dostarczane jest juz zmontowane. Jezeli urzagdzenie
nie jest ztozone, prosimy o postepowanie zgodnie z ponizszg instrukcjg:

Umies¢ klatke z hakami oczkowymi
skierowanymi w lewo. Wprowadz pakiet
akumulatoréow skierowany ztaczem w Twoim

kierunku.

Ustal potozenie gniazda zasilania rejestratora
danych i umies¢ go w ten sposoéb, by byto
potozone w ten sam sposob jak zigcze

akumulatorow.
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Umies¢ uchwyt na urzadzeniu, a nastepnie
skorzystaj ze $rub, podkfadek i nylonowe;j
nakretki w celu zabezpieczenia uchwytu i

szyn.

Podtagcz kabel zasilajgcy do zestawu
akumulatoréw, oraz do portu POWER na

urzgdzeniu Flow Siren.

Podigcz kabel komunikacyjny do portu
COMM.
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Bedziesz potrzebowa¢ szeregowego kabla
USB, w celu podtgczenia komputera do
urzadzenia Flow Siren, za posrednictwem

przewodu komunikacyjnego.

Podigcz kabel zasilajgcy do zestawu
akumulatoréw oraz do portu POWER na

urzadzeniu Flow Siren.

Podtacz kabel komunikacyjny do portu
COMM.
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Uzyj szeregowego kabla USB, w celu
podfgczenia komputera do urzadzenia Flow

Siren, za posrednictwem przewodu

komunikacyjnego.

Urzadzenie Flow-Siren wyposazone jest w modem GPRS stuzgcy do bezprzewodowego przesytania
danych na serwer wybrany przez uzytkownika. Mozliwe jest takze skorzystanie z serwisu Blue-
Live.com. W celu jego uruchomienia konieczne jest posiadanie karty SIM GSM przeznaczonej do

transmisji danych.

Podtacz wodoszczelne ztgcze GSM SIM do

rejestratora (port S).

Nakre¢ antene GSM na ztgcze SMA (port A).

Upewnij sie, ze zatozyte$ ostone IP68 przy
potaczeniu anteny SMA. Dokrec ztgcze kabla

na koncu ztgcza Bulgin.
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Urzadzenie Flow-Siren wyposazone jest w cztery aktywne porty AV1, AV2, X i V. Dwa boczne porty
pozwalajg na podtaczenie ultradzwiekowych czujnikdw predkosci, porty X i V s3 dostosowane do
podtaczania czujnikdw zaréwno cyfrowych jak i analogowych. Port V jest skonfigurowany
odpowiednio dla czujnika optycznego. Odpowiednie oznaczenia znajdujg sie na obudowie
rejestratora.

3. Programowanie urzadzenia za pomoca oprogramowania Field
Siren.

3.1. Programowanie wstepne.

Aplikacje Field Siren stuzgcg do programowania urzadzenia mozna pobrac¢ ze strony www.blue-
siren.com (karta ,Support”). Do urzadzenia dotgczone jest hasto aktywacyjne oprogramowania. Po
pobraniu oprogramowania, kliknij dwukrotnie jego ikone i wprowadz hasto. Wybierz opcje SETUP w
celu zainstalowania programu na Twoim komputerze. lkona uruchamiajgca oprogramowanie
zostanie umieszczona w menu Start.

1. Pobierz oprogramowanie FIELD SIREN na swdj komputer.
2. Podtgcz urzadzenie FLOW SIREN do komputera przy pomocy kabla komunikacyjnego i ztgcza USB.
3. Uruchom oprogramowanie Field Siren.

4. Wybierz port komunikacji szeregowej, do ktérego podtgczony jest kabel USB - wybdr zostanie
wykonany automatycznie. Wybierz szybkos¢ transmisji 57600 - domyslnie, takze ta czynno$¢ powinna
by¢ wykonana automatycznie.
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Field-Siren Communications Software

Connect

Logger Communications Software

Sernal Communications Port Senal Communication Baudrate

COM3| v 57600 v

Exit

5. Wcisnij przycisk STATUS BUTTON, obok portu komunikacyjnego, stuzgcy do resetowania
urzadzenia.

6. Kliknij przycisk CONNECT - zostanie wyswietlony gtéwny ekran, jezeli urzadzenie zostato
podtaczone poprawnie.
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Field-Siren Communications Software

L Connect
&

Logger Communications Software

Serial Communications Port Serial Communication Baudrate

ICOM3] - 57600 v

Exit

Jezeli urzadzenie Flow Siren nie zostato
podfgczone poprawnie, na ekranie pojawi sie
komunikat WAKEUP, a nastepnie FAILED. Usuni
kabel zasilajacy z urzagdzenia Flow Siren, podtgcz
g0 ponownie, i upewnij sie, ze potgczenie jest
prawidtowe. Upewnij sie, ze nalezycie
podtgczono takze przewdd komunikacyjny, a
takze, ze poprawnie funkcjonuje potgczenie USB.

7. Kliknij przycisk SET-UP na gtéwnym ekranie.

= Field-Siren Software - olEN|

‘ Logger Sensors Wireless Products

Take Sensor
Readings

Set Time

Get Time

Download
Monitor Data

FIELDJ{SIREN

Wireless Upload

Set-Up

Calibrate

Signal Strength

8. Wybierz domysine wartosci uruchomienia FLOW SIREN, zaleznie od stosowanej jednostki
pomiarowej. Okno musi zosta¢ zamkniete w celu zapisania zmian.

10
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5 Field-Siren Software - B

Logger Sensors

Products

o odify RTU Configuration =R =R
Logger Sensors | Defaults | Diagnostics
Logger Set Up
Sample 0 Wamup 5 Number of Samples 0
{min) {sec) per Image Capture
Wireless Set Up
Senal Number
Wireless Upload Time Interval {min) 0 First Port | 50000
Data Location  upload.earthmonitoringdatabase net Fimware Version
Wireless Modem Phone Number '=ggs 128
APN PLMN g
User Pass Save
= Field-Siren Software - olEN

Logger Sensors Wireless Products l

o Modify RTU Configuration o | B
Logger | Sensors | Defaults ' Diagnostics

Monitor Defaults
Rain Siren Flow Siren
Units=(mm m/s)
Data Siren
Flow Siren
Weather Siren Units=(in ft/s)

=
5 Eibe

9. Uzyj przycisku CLEAR MEMORY w zaktadce LOGGER. Kliknij YES. Jezeli operacja sie uda,
wyswietli sie komunikat ,,Memory Cleared” [pamie¢ wyczyszczona]. Zamknij okno.

11
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Field-Siren Software

Logger Sensors Wireless Products

FIELDM(SIREN

Confirmation
Take

Reac Are you sure you want to clear memory?

ireless Upload

! Yes No
Set T Set-Up
Get Time Calibrate
Download :
Signal Strength

Monitor Data

10. Kliknij przycisk SET TIME na ekranie gtdwnym. Jezeli procedura bedzie udana,
wyswietlony zostanie komunikat ,Programming Successful”. Zamknij ekran. Kliknij przycisk
GET TIME na ekranie gtéwnym - upewnij sie, ze data i godzina sg ustawione prawidtowo w

Twoim komputerze, zanim zamkniesz okno.

12
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)

Field-Siren Software - o IEl|

Logger Sensors Wireless Products

FIELDJ{SIREN

Take Sensor

Readings Wireless Upload
Set Time Set-Up
Get Time Calibrate
Download :
Monitor Data Signal Strength
a Field-Siren Software =8 Eoh = '
[ | Set time to Computer

Programming Successfull
Status

11. Kliknij przycisk SET-UP na gtéwnym ekranie, wprowadz numer seryjny [SERIAL NUMBER]
urzadzenia. Kliknij przycisk SAVE.

5 Fieid-Siren Software - ol
Logger Sensors  Wireless  Products

o Madify RTU Configuration = [
Logger | Sensors | Defaults | Diagnostics

FIELDJ{SIRE@N | ‘osersav

Sampie
o, 0

Wamup 5 Number of Sampies

(sac per imags Captue 0
Take Sensor

Readings Wireless Upload Wireless Set Up —

Sedal Number  FS90 ]|
Set Time

Set-Up Wirsless Upload Time interval (min, First Pott 150000

Get Time Calibrate Data Location | upload earthmonitoringdatabase.net Fimware Version
Weless Modem Phone Number |+ggu 128
APN PLMN

Download .
Monitor Data Signal Strength User Pass Save
12. Kliknij pole SENSORS na odpowiedniej karcie ekranu Set-Up.
13
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oz Modify RTU Configuration [o | &=
Logger | Sensors | Defaults | Diagnostics

Logger Set Up

Sample 0 Wamup 5 Number of Samples 0
{min) (sec) per Image Capture
Wireless Set Up

Seral Number  FS901|

Wireless Upload Time Interval min) |0 First Port | 50000

Data Location  upload.earthmonitoringdatabase.net Fimware Version
Wireless Modem Phone Number *gos 128

APN PLMN [q

User - Save

3.2. Programowanie czestotliwosci wzbudzania i pomiarow.
1. Kliknij pole SET-UP.

2

| Llogger Sensors  Wireless  Products

FIELDJ{SIREeN

Take Sensor
Readings Wireless Upload

Set Time | set-Up

Get Time . Calibrate

Download

Monitor Data Signal Strength

2. Ustaw parametr SAMPLE RATE (zalecana warto$¢ minimum 5 min.)

14
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3. Ustaw parametr WARM UP TIME (zalecana wartos¢ 10 s.)

4. Kliknij przycisk SAVE.

]
]
i

a;/ Modify RTU Configuration
Logger | Sensors | Defaults | Diagnostics

Logger Set Up
Sample Wamup Number of Samples
{min) 5 ‘[sec) 1 0 per Image Capture 0

Wireless Set Up
Senal Number FSQO]l

nonn

Wireless Upload Time Interval {min) First Port | 50000

Data Location | upload.earthmonitoringdatabase net Firmware Version

Wireless Modem Phone Number *gOs 128
APN PLMN 0
User Pass Save

3.3. Programowanie tacznosci bezprzewodowe;.

1. Wprowadz swoj numer seryjny

2. Zmien parametr DATA LOCATION [lokalizacja danych] na www.earthmonitorinadatabase.com
3. Zmien interwat tadowania bezprzewodowego na 60 minut

4. Wprowadz numer telefonu komérkowego (zalezny od operatora)

5. Wprowadz ustawienia APN (zalezne od operatora)

6. Wprowadz ustawienia PLMN (zalezne od operatora)

7. Kliknij polecenie SAVE i zamknij okno, w celu przetestowania ustawien.

15
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o Modify RTU Configuration == EoE =

Logger | Sensors | Defaults | Diagnostics

Logger Set Up
Sample W Number of Samples
{mrlrr‘\) 5 (saerrcn)up _10 p:r Image Capture 0

Wireless Set Up
Serial Number FSQO]'

Wireless Upload Time Interval {min) 60 First Port | 50000

Data Location | upload.earthmonitoringdatabase. net fersion

Wi

Wireless Modem Phone Number *90# o

APN PLMN [

User Pass Save

3.3.1. Testowanie tacznosci bezprzewodowej.

1. Wprowadz karte SIM zgodnie z ponizszg ilustracjg i podtgcz urzadzenie Flow Siren do portu S.

N

e

2. Zamocuj antene do Flow Siren, korzystajgc z portu A.

16
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3. Kliknij przycisk SIGNAL STRENGTH, by pozwoli¢ urzadzeniu na przeprowadzenie diagnostyki
niezbednej do wskazania sity sygnatu - pozwdl na odczyt 20 prébek. Nastepnie aplikacja ulegnie
automatycznemu zamknieciu.

= Field-Siren Software - o lEN

Logger Sensors  Wireless  Products

FIELDJ{SIREN

Take Sensor

Readings ‘ Wireless Upload
Set Time Set-Up
Get Time Calibrate

Download

Monitor Data Signal Strength

4. Kliknij pozycje WIRELESS UPLOAD, by pozwoli¢ Flow Siren na zakorfczenie procedur przekazywania
danych.

17
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=5 Field-Siren Software - 8 n

‘ Logger Sensors Wireless  Products

FIELDJ{SIREeN

Take Sensor \

Readings \ Wireless Upload
Set Time Set-Up
Get Time Calibrate

Download g
Monitor Data Signal Strength

5. Ekran tadowania przeprowadzi Cie przez wszystkie kroki diagnostyki tgcznosci bezprzewodowej, w
tym pierwszy - rejestracji urzgdzenia monitorujgcego w sieci. Na ekranie pojawig sie nastepujace
komunikaty: GSM SUCCESSFUL, RSSI SUCCESSFUL, GPRS SUCCESSFUL.

Field-Siren Wireless Upload

)\ Wireless Upload
(“ ' », Real time modem
‘ and data upload -

Wireless task started A
Modem is powered on

TCP task is up

Modem is detected

Modem is initialized

registering to GSM network ...
Register to GSM network successful
RSSI query successful

RSSI: -85

registering GPRS network ...

Mae cledcce d i AN o oL oAb

6. Upewnij sie, ze urzadzenie wysyta dane, sprawdzajgc parametr NUMBER (liczba wystanych
pakietow). Jezeli wartos¢ ta jest rédwna zeru upewnij sie, ze godzina jest ustawiona odpowiednio,
klikajgc przycisk GET TIME. Jezeli godzina jest ustawiona Zle, kliknij przycisk SET TIME, a nastepnie
odczekaj jedng minute.

18
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Field-Siren Wireless Upload

» Wireless Upload
((( ' ))) Real time modem p
3 and data upload -

registering GPRS network ...
Registered to GPRS netwotk
starting PPP connection ...
>>

PPPis up

Local IP is assigned

socket opened, Connected to server, sending samples ...
Samples sent: 0
Samples sent: 1

Connecting to server upload earthmonitoringdatabase.net : 50000

A

4. Aktywowanie pomiarow i uzyskanie odczytow

1. Kliknij przycisk TAKE SENSOR READINGS - pojawi sie pasek stanu Flow Siren, wyswietlone zostang
wartosci odczytywane przez czujnik oraz dane dotyczace napiecia baterii oraz akumulatora.

- oW

Logger Sensors Wireless Products

Take Sensor
‘ Readings

Set Time

Get Time

Download
Monitor Data

FIELDJ(SIREN

Wireless Upload

Signal Strength

Set-Up

Calibrate

BMsonic

Biotechnika
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o' Take Sample | -E

i)

Activate Sensors
Take Sample

[Batteryl 10.565 X
temperature: 23.08

Depth 1:
Depth 2:
Level:
[Velocity 2
|Velocity 2:
RG 1:

RG 2:

’WND:

mm
mm
mm
mps
mps

(=Nl

5. Radarowy czujnik predkosci

5.1. Zawartosc¢ zestawu

W zestawie z Twoim radarem dostarczane sg ponizsze komponenty. Jezeli brakuje jakichkolwiek
elementow.

Radarowy czujnik predkosci - 200-0814-00
Instrukcja obstugi - 011-0105-00

Kabel - 155-2223-00

Uchwyt montazowy - 200-0244-00

Interfejs programowania 200-0702-00 (wyposazenie opcjonalne)

5.2. Programowanie czujnika

Programowanie radarowego czujnika predkosci odbywa sie za pomocg interfejsu programowania z
protokotem RS232, zasilacza 12 VDC oraz standardowego programu typu HyperTerminal. Aby
przygotowac urzadzenie do programowania nalezy wykonac nastepujgce kroki:

1. Podtaczyé czujnik predkosci do modemu za pomocg kabla szeregowego.

20
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2. Podtaczy¢ zasilanie za pomocg zasilacza 12 VDC.
Uruchomi¢ program HyperTerminal oraz otworzy¢ port komunikacyjny uzywany przez czujnik
predkosci. Ustali¢ szybko$é potaczenia HyperTerminal jako 9600 boddw, bez bitu parzystosci,
8 bitédw danych, 1 bit zatrzymania, brak kontroli przeptywu.

4. Jezeli port komunikacyjny jest odpowiednio potgczony i otwarty HyperTerminal powinien
wyswietli¢ nastepujgcy ekran startowy. Numer wersji moze sie rézni¢, zaleznie od wersji
oprogramowania zainstalowanej w momencie zakupu sensora.

« SVR - HyperTarminal
Fls ECt vew Cal Tardfer Hab

0@ 3 vl &

Stalker S3 SVR Ver: 1.8.0 P81

Connnctad 000,10 Augn dstert 00 B|

Whpisz “s2 (enter)” w oknie HyperTerminal, by wyda¢ czujnikowi polecenie przesytania aktualnych
danych na temat predkosci. Okno bedzie wygladaé¢ w nastepujacy sposéb:

He Ede wws Ol Toeafar Heb

D@ 3 089 W

[Commiied 212547 M dheet 9800 BH-1

Jezeli powoli przemiescisz swoje rece w kierunku do lub od czujnika w odlegtosci okoto 90 cm,
terminal powinien wyswietli¢ aktualne dane na temat predkosci, jak pokazano ponizej:

21
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« SVt Hyper Tenminal

He o Vew Cd Tafer hib

De o5 0l &

Conneeed 230 % Ao detne 0 E N1

5.3. Zestaw komend dla radarowego czujnika predkosci.

Radarowy czujniki predkosci posiadajg protokét komend oparty na znakach ASCII. Kazda z komend

ma przypisany pojedynczy znak. Niektére z komend wymagajg wyboru opcji, co realizowane jest

poprzez wprowadzenie jednocyfrowej wartosci numerycznej. Komendy te, wraz z opcjami, opisane s3

w ponizszych tabelach.

Lista komend:

Komenda

Opis

Uzyskaj lub ustaw ID

Ustal format wyj$cia predkosci

Uzyskai biezace dane na
predkosci

temat

Wyijscie - wlacz/wylacz

Tryb ustawienia kierunku

Ustaw zakres

Ustaw kat poziomy

Ustaw kat pionowy

Ustal jednostki

Konfiguracja zrzutu

Solcik|lz|m|lglnw|® |T|—

Ustal dlugo$¢ okna usredniania

Szczegdty sktadni komend:

Sktadnia

Opis

22
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ifaannnnnn]<cr> Uzyskaj lub ustaw ID
aannnnnn: ID (2-znaki alfabetu + 6-numerycznych = 8-cyfrowy cigg
ASCII)
Uwagi:
1. Gdy nie zostanie okreslony nowy ID, lub zostanie on okreslony
nieprawidtowo, biezace ID bedzie stanowito parametr wyjSciowy.
2. Gdy ustalany jest nowy parametr ID, ustawia si¢ go jako aannnnnn.
3. ID ulega skasowaniu przy aktualizacji oprogramowania [firmware],
konfiguracj¢ nalezy w takim przypadku wykonaé¢ ponownie.
Przyktad:
i<cr>
SD004001 <cr> iSD004007<cr>
i<cr>
SD004007<cr>
Sktadnia Opis
fn<cr> Ustal format wyjscia predkos$ci

n: O=current (instantaneous) speed
1=ID-strength-avgTime-currSpeed-currAvgSpeed-
prevAvgSpeed
2=ID-strength-currSpeed-currWindowAvgSpeed

Uwagi:
1. ID jest ustalane zgodnie z komend3 i.
2. currSpeed oznacza biezgca, chwilowg predkosc.
3. currAvgSpeed oznacza $rednig predkosé, od 0.0 sek. do
avgTime.
4. currWindowAvgSpeed jest usredniong warto$cia wszystkich
wlasciwych odczytow predkosci w ciggu ostatnich n sekund (gdzie
n ustala komenda W).
5. prevAvgSpeed stanowi us$rednienie wustalone na podstawie
poprzedzajacego okresu pomiarowego
6. strength zawiera si¢ w zakresie od 0 do 9, gdzie 0 oznacza brak
predkosci.
7. avgTime rozdzielczo$¢ pomiaru to dziesigte czesci sekundy,
zawieraja si¢ one w zakresie od 00.0 do 99.9 sekund.
8. Rozdzielczo$¢ pomiaru predkosci to setne czesci jednostki (xx.xX).

Przyktad:
Odnies si¢ do przykladéw komend g lub s.

23
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g<CI">

Uzyskaj najnowsze dane wyj$ciowe na temat predkosci

Przyktad:

Uwagi:

fl <cr> g<cr>
SD004001-7-02.4-11.32-11.32-11.14<cr>
g<Cr>
SD004001-8-16.2-11.95-11.43-11.14<cr>
g<Cr>
SD004001-7-37.1-11.63-11.51-11.14<cr>
f2 <cr> g<cr>
SD004001-8-11.32-11.44<cr>

fO<cr>

g<Cr>

11.87<cr>

g<cr>

11.92<cr>

1. Jezeli wybierany jest tryb wyj$cia strumieniowego (s1, s2), komenda

ta jest ignorowana.

Sktadnia Opis
sn<cr> Wyjscie strumieniowe - tryb
n: O:off
I1=kazdy okres usredniony 2=kazdy okres pomiarowy
Uwagi:

1. W odniesieniu do okresu usredniania, sztywna warto$¢ to 100 sekund.
2. Okres pomiarowy wynosi ok. 213.3 ms.

Przyktad:

fl <cr>sl<cr>
SD004001-7-00.0-11.88-11.79-11.16<cr>
SD004001-8-00.0-11.89-11.80-11.16<cr>
SD004001-7-00.0-11.90-11.80-11.16<cr>
s2 <cr>
SD004001-7-32.1-11.88-11.79-11.16<cr>
SD004001-8-32.3-11.87-11.80-11.16<cr>
SD004001-7-32.5-11.90-11.81-11.16<cr>
SD004001-7-32.8-11.89-11.79-11.16<cr>
SD004001-8-33.0-11.87-11.80-11.16<cr>
SD004001-7-33.2-11.92-11.81-11.16<cr>
sO<cr>
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dn<cr> Tryb ustawienia kierunku
n: O=auto-wykrywanie 1 =nadchodzacy 2=wychodzacy
Uwaga: W momencie wyboru opcji ,,auto-detect”, do wartosci predkosci w
strumieniu danych ,,i” dodawane jest w przypadku zblizania sie, ,,0”°, W
przypadku oddalania si¢ strumienia wody.
rn<cr>
Ustaw zakres n: 1-4
Uwaga: 4 to ustawienie o najwyzszej czulosci (najszerszy zakres), 1 to
ustawienie o najnizszej czulosci.
Sktadnia Opis
hnn<cr>
Ustaw kat poziomy nn: 00-70 (0° - 70°)
Uwagi:
1. nn musi by¢ numeryczng warto$cig dwucyfrowa.
vnn<cr>
Ustaw kat pionowy nn: 00-70 (0° - 70°)
Uwagi:
1. nn musi by¢ numeryczng wartos$cig dwucyfrowa.
un<cr> Ustal jednostki
n: 0=mph
1=km/h
2 =m/s
3=ft/s
vnn<cr>
Ustal czas trwania okna usredniania nn: 00-60=wielko$¢ okna w sekundach
Uwagi:
1. 1. nn musi bv¢ numervczna warto$cia dwucvfrowa.
2. Dotyczy wyltacznie formatowania predkosci (f2)
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c<cr>

Konfiguracja zrzutu - wyjscie:
iaannnnnn<sp>fn<sp>sn<sp>dn<sp>rn<sp>hn
<sp>Vn<sp>un<sp>wnn<cr>

Uwagi:
1. Wszystkie warto$ci n definiowane sg przez wartosci parametréw dla
kazdej z odpowiadajacych komend wejsciowych.

Przyktad:
c<cr>
iSD004007 f1 sO d1 r1 h00 v30 ul w40<cr>
u2 <cr>
c<cr>
iSD004007 1 s0 d1 r1 h00 v30 u2 w40<cr>

Uwagi do sktadni:

<cr> znak powrotu karetki (ASCII=13).

<sp> spacja (ASClI=32).

Wszystkie komendy wejsciowe ograniczone sg znakiem <cr>
Wszystkie odpowiedzi wyjsciowe ograniczone sg znakiem <cr>
Parametry opcjonalne znajdujg sie w nawiasach kwadratowych [..].

WSszystkie komendy wejsciowe moga by¢ wprowadzane wielkimi lub matymi literami.

1. Podczas programowania nadajnik bedzie funkcjonowat w sposdb ciggty.

2. Konfiguracja szeregowa jest ustalana w nastepujgcy sposdb: 9600/N/8/1 (9600 boddw, brak bitu
parzystosci, 8 bitdow danych, 1 bit stop). Nie jest mozliwa jej zmiana.

3. Komendy mozna podawa¢ w dowolnej chwili. Nie majg one wplywu na strumied danych
wyjsciowych.

4. W odniesieniu do okresu usredniania, sztywna wartos¢ to 100 sekund.

5. Nie sg podawane komendy zwrotne (operacje pétdupleks).

Rozszerzenia RS-485
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Dla jednostek wyposazonych w wielopunktowe porty szeregowe RS-485, wraz z komendami nalezy
podawac prefiks. Bedzie on takze zawarty w kazdej z odpowiedzi. Prefiks komend sktada sie ze znaku
tyldy ,~” (ASCII=126), za ktdrg znajduje sie adres urzadzenia i mysinik ,-” (ASCII=45). Adres to
dwucyfrowa liczba reprezentowana przez cigg ASCIl réwny dwém ostatnim cyfrom identyfikatora
urzadzenia. Definiuje sie takze adres przekazu, wzgledem ktérego wysytana jest odpowiedz ze
wszystkich urzadzen, niezaleznie od ID.

Jest to funkcja uzyteczna w przypadku przeprowadzania konfiguracji poczatkowej, gdzie tylko jedno
urzadzenie jest podtgczone do komputera sterujgcego. Adres transmisji ,A” (musi by¢ zapisany
wielkg literg). Na uzytkowanie adresu transmisji natozone sg pewne ograniczenia, majgce na celu
zapobiec nieodwracalnym skutkom podawania btednych sygnatéw wejsciowych. Transmisja
strumieniowa nie moze by¢ uruchomiona komendg szerokopasmowg. Ponadto nie mozna w ten
sposéb ustali¢ ID urzadzenia. By ustali¢ ID, bez wiedzy na temat poprzedniej wartosci tego
parametru, wyslij komende ustalania ID w sposéb wtasciwy dla urzgdzenia wyposazonego w interfejs
RS-232 (tj wyslij komende taka jak ISD004007 <CR>).

Prefiks odpowiedzi jest podobny do prefiksu komendy, za wyjatkiem faktu, ze pierwszy znak to ,,™”
(ASCII = 96). Adres urzadzenia jest takze w tym przypadku wysytany. Tym razem, jest to adres zrddta,
nie miejsca odbioru komunikatu.

Przykfad:

. dzialanie: zapytanie o ID dla urzadzen z ID konczacym si¢ wartoscia
Komenda: ~38-i<cr> 38”

odpowiedz: <brak>

dziatanie: zapvtanie o informacie na temat predkosci z urzadzenia z ID
komenda: ~96-g<cr> konczgcym sie cyfrowg wartos$cig ,,96”.

znaczenie: predkos¢ w przypadku urzadzenia, z ID konczacym si¢
odpowiedz: «96-12.34<cr> | wartoscia ,,96” wynosi 12.34

dzialanie: zapytanie o naibardziej aktualne odczyty predkosci ze
komenda: ~A-g<cr> wszystkich podtaczonych urzgdzen

Strumieniowy przesyt danych w systemach wielopunktowych:

Strumieniowe przesytanie danych moze by¢ aktywne jedynie dla jednego urzadzenia jednoczesnie.
Urzadzenie, w przypadku ktérego przesytanie strumieniowe jest aktywne zatrzyma wysytanie
sygnatéw wyjsciowych w momencie odczytania znaku ,~” na porcie szeregowym, pomiedzy
poszczegdlnymi transmisjami. Pozwala to urzadzeniu na otrzymanie polecen z jednostki sterujgcej, za
posrednictwem szyny pétdupleks. Tylda moze by¢ wysytana w powtarzalny sposéb, do momentu
przerwania jednostki realizujgcej przesytanie strumieniowe. Jezeli nastepujgca pdzniej komenda
zostaje zaadresowana do jednostki realizujgcej przesytanie strumieniowe, przesyt ten zostanie
anulowany, a urzadzenie odpowie na komende. Jezeli komenda jest btedna, lub skierowana w inne
miejsce, tryb przesyfania strumieniowego bedzie nadal aktywny w momencie otrzymania znaku <cr>,
po krotkim opdznieniu.

5.4. Bledy katowe.
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Najczestszym btedem, jaki popetniajg uzytkownicy wszelkich radarowych urzadzen do pomiaru
predkosci, jest podejmowanie préb pomiaru pod kagtem wzglednym, w odniesieniu do kierunku ruchu
obiektu.

Wszystkie radarowe mierniki predkosci dziatajg na zasadzie Dopplera, uzywa sie ich do pomiaru
szybkosci obiektéw zblizajgcych sie bezposrednio w kierunku lub oddalajgcych sie od odbiornika.
Pomiar pod katem skutkuje wystgpieniem btedu katowego, a urzadzenie wyswietla predkos¢ nizsza
od faktycznej. W celu upewnienia sie, ze odczyty bedg prawidtowe, radar musi by¢ potozony w linii
przeptywu wody. W przypadku potozenia pod delikatnym katem, btedy sg bardzo mate, jednakze przy

wiekszych wartosciach odchylen, stajg sie one znaczace.

0 5 10 15 30 45 90
Stopni Stopni Stopni Stopni Stopni Stopni Stopni
Rzeczywista 0% 0.4% 1.5% 3.4% 13,4% 29,3% 100% btad
Predkosé Btad Btad Btad Blad Blad Blad
40,0 km/h 40,2 km/h 40,06 km/h 40,06 km/h 38,77 km/h 34,91 km/h 28,48 km/h 0 km/h
80.45 km/h 80.45 km/h 80.13 km/h 79,16 km/h 77.7147 km/h 69,67 km/h 56,96 km/h 0 km/h
120.675 120.675 120.193 118,9 km/h 116,496 km/h 104,6 km/h 85,28 km/h 0 km/h
km/h km/h km/h
160,9 km/h 160,9 km/h 160,26 km/h | 158,48 km/h 155,42 km/h 139,39 km/h 113,75 km/h 0 km/h
201,12 km/h 201.125 200.325 198.067 194,206 km/h 174,25 km/h 142,24 km/h 0 km/h
km/h km/h km/h
241,35 km/h | 241,35km/h | 240,38 km/h | 237,65 km/h 233,14 km/h 209 km/h 170,715 km/h 0 km/h

UWAGA: Radarowy czujnik predkosci moze automatycznie skorygowac btad katowy, poprzez zmiane
ustawien funkcji kagtowej cosinus w menu operatora.

5.5. Zaklocenia.

Czestotliwosci zaktdcen:

Radarowy czujnik predkosci dziata wysytajgc sygnaty o czestotliwosci 34,7 GHz za pomocg nadajnika
pracujgcego w pasmie Ka. Odbiornik zaprojektowano tak, by byt zdolny do odczytania czestotliwosci
dopplerowskiej (zmiany w czestotliwosci) w zakresie od 20 do 15500 Hz. Istnieje niewiele urzadzen
(poza innym radarowym miernikiem), ktére moga tworzy¢ zaktécenia w zakresie czestotliwosci
transmisji sygnatu radarowego.

Czym skutkujg zaktécenia?

Zaktécenia mogg spowodowacd, ze radar bedzie podawac losowe odczyty, moga takze utrudnic
urzadzeniu , wykrycie” pozadanego obiektu. Zaréwno naturalne, jak i wytworzone przez cztowieka
zaktécenia, mogg prowadzi¢ do btednych pomiardw i niskiej wydajnosci. Operator musi zwrécic
uwage na zrddta opisane ponizej i podjac¢ kroki, majgce na celu usuniecie problemu. Mozna takze
zignorowacé wprowadzajgce w btagd wskazania.

Potencjalne zrddta zaktécen:
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Teren - sygnat radaru nie jest w stanie penetrowac wiekszosci twardych obiektow, w tym drzew i
roslinnosci. Upewnij sie, ze nic nie znajduje sie w przestrzeni miedzy radarem i celem.

Deszcz - pochtania i rozprasza sygnat radarowy. Prowadzi to do zmniejszenia zasiegu. Istnieje takze
mozliwos¢ uzyskiwania odczytow predkosci kropel deszczu.

Szum elektryczny - elektryczne Zrédta szumu to miedzy innymi  neony, nadajniki radiowe, linie
elektryczne, transformatory. Czynniki te mogg zmniejszy¢ zasieg urzadzenia, lub prowadzi¢ do
niedokfadnych pomiaréw.

5.6. Dane techniczne radarowego czujnika predkosci

Zakres pomiaru: 0,2 do 18 m/s

Doktadnos¢ : £ 0,03 m/s

Czestotliwos¢: 34,7 GHz (Pasmo K) 50 MHz
Polaryzacja: kotowa

Szerokos¢ wigzki: 12° +1°

Zrédto mikrofal: Dioda Gunna

Typ odbiornika: Dioda Schottkyego

Moc: 10-50 mW, nominalna 25 mW
Temperatura pracy: -30°C do + 70°C
Temperatura przechowywania: -40°C do + 85°C
Zasilanie: 9-16 V, 0,45A (dla 12 V)

Waga: 0,52 kg

Srednica: 6,7 cm

Dtugosé: 11,8 cm

6. Warunki gwarancji

Urzadzenie objete jest gwarancja zgodng z dotgczong kartg gwarancyjng. W celu spetnienia
rygorystycznych norm jakosci ustuga serwisu gwarancyjnego i pogwarancyjnego $wiadczona jest w
siedzibie dystrybutora. Warunkiem koniecznym uzyskania petnej gwarancji na urzadzenie jest objecie
go ubezpieczeniem od dziatania sity wyzej.

Wszelkie zmiany w Instrukcji Obstugi sg wynikiem postepu technicznego.
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